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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
| ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
ST-00.00 — Wymagania ogolne

1. WSTEP

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robét budowlanych s3 wymagania
dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z rozbiorka komorek lokatorskich w Tarnowskich Gérach
przy ul. Gliwickiej 17-19.

Specyfikacja stanowi dokument przetargowy przy zlecaniu robét budowlanych zgodnie z Ustawg Prawo
Zamowien Publicznych oraz przy ich rozliczaniu.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg wszystkich robét zwigzanych remontem komérek i
nawierzchnig podwdrza wykazanych w kosztorysie i przedmiarze robdt oraz innych koniecznych do
wykonania uzgodnionych z inwestorem.

1.1 Planowany zakres robé6t budowlanych :

- rozbidrka fragmentéw murowanych komoérek,

1.2 Obowigzki Wykonawcy

Wykonawca jest zobowigzany do:

- wykonania robdt zgodnie ze sztukg budowlang, wtasciwymi przepisami i normami, niniejszg specyfikacjg i
umowa,

- zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania roboét, az do ich zakoriczenia i korncowego odbioru,

- chronienia wtfasnosci publicznej i prywatnej. Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji i urzadzen
zlokalizowanych na obszarze inwestycji.

Wykonawca zapewni wtasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzagdzen w
czasie trwania budowy.

- powiadamiania o fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji. Wykonawca bezzwtocznie powiadomi
Inspektora nadzoru i bedzie z nim wspdtpracowat, dostarczajgc wszelkiej pomocy potrzebnej przy
dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiadaé za wszelkie spowodowane przez jego dziatania
uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzagdzen podziemnych

- stosowania i przestrzegania przepisow dotyczgcych ochrony srodowiska naturalnego, ochrony p. poz.

- przestrzegania przepisow dotyczgcych bezpieczenstwa i higieny pracy.

2. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktdry nie spowoduje niekorzystnego
wptywu na jakos¢ wykonywanych robét i srodowisko naturalne.

Sprzet uzywany do wykonywania robdét ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie technicznym i gotowosci do
pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony srodowiska i przepisami dotyczgcymi jego uzytkowania.

3. TRANSPORT

Do transportu materiatdow, sprzetu budowlanego i urzadzen stosowac sprawne technicznie S$rodki
transportu. Srodki transportu powinny zabezpiecza¢ zatadowane wyroby przed wptywami atmosferycznymi.
Wykonawca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktére nie wptyng
niekorzystnie na jakos¢ robdt i wiasciwosci przewozonych towardw. Przy ruchu po drogach publicznych
pojazdy muszg spetnia¢ wymagania przepiséw ruchu drogowego tak pod wzgledem formalnym jak i
rzeczcowym. Wykonawca bedzie usuwaé na biezgco, na wtasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

4. WYKONANIE ROBOT

Roboty nalezy wykonywac zgodnie z umowg, zasadami sztuki budowlanej i szczegdtowa specyfikacjg
techniczng wykonania i odbioru robot budowlanych opracowang dla poszczegdlnych rodzajow robdt i
zawartg w dalszej czeSci opracowania.

5. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole jakosci robdt i stosowanych materiatéw. Wykonawca
zapewni rowniez odpowiedni system kontroli robdt z czestotliwoscig zapewniajgca stwierdzenie, ze roboty
wykonano zgodnie z wymaganiami sztuki budowlanej i specyfikacjami technicznymi.

Inspektor nadzoru ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robét zgodnie z umowa.
Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem robét ponosi wykonawca.
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Kontrole i odbiory robét beda zgtaszane przez wykonawce, inspektorowi nadzoru i potwierdzane w formie
pisemnej odpowiednimi protokotami, raportami i notatkami. Zgtoszenia te bedg dotyczy¢ w szczegdlnosci:

- trudnosci i przeszkdd w prowadzeniu robat,

- bedg okreslaé okresy i przyczyny przerw w robotach.

6. OBMIAR ROBOT

Czynnosciom obmiaréw podlegac bedga roboty, ktére wystgpig w trakcie wykonywania zamdwienia, wedtug
faktycznego zakresu ich wykonania.

Wyniki obmiaréw dokonane przez kierownika budowy bedg przedstawione w kosztorysie powykonawczym i
podlegac bedg sprawdzeniu przez Inspektora nadzoru.

O terminie obmiaru i zakresie obmierzanych robdt Wykonawca powiadomi Inspektora nadzoru. Obmiar
gotowych robdt bedzie przeprowadzany z czestotliwoscig uzalezniong od postepu i rodzaju robét

jakich dotyczy.

Jednostki obmiaru powinny by¢ zgodne z jednostkami okreslonymi w przedmiarze robét. Zasady
okreslania ilosci robét podane sg w odpowiednich specyfikacjach technicznych i Katalogach Naktadéw Pracy
(KNRy) .

7. ODBIOR ROBOT

Ustala sie nastepujgce rodzaje odbioru robdét:

a) odbior robat ulegajacych zakryciu

Odbidr polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych robdt, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng
zakryciu. Dotyczy to robét zwigzanych z rozbiérkg fundamentéw.

b) odbiér koricowy

Odbidr polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci wykonanych robét po catkowitym zakoriczeniu wszystkich
robét.

8. PODSTAWA PLATNOSCI

Rozliczenie robdt nastepuje na zasadach okreslonych przez zamawiajgcego w umowie.

Podstawg ptatnosci bedzie cena jednostkowa skalkulowana przez wykonawce za jednostke obmiarowg
ustalong dla danej pozycji kosztorysu, przyjeta przez zamawiajgcego w dokumentach umownych (ofercie).
Cena jednostkowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnosci sktadajgce sie na jej
wykonanie, okreslone dla tej roboty w specyfikacji technicznej i w przedmiarze robot .

Ceny jednostkowe robdét beda obejmowac :

- robocizne bezposrednig wraz z narzutami wg stawki i wskaznikow narzutéw skalkulowanych w ofercie
wykonawcy;

- wartosc¢ pracy sprzetu wraz z narzutami wg stawek i wskaznikow skalkulowanych w ofercie wykonawcy;

- koszty posrednie i zysk kalkulacyjny wg wskaznikéw skalkulowanych w ofercie wykonawcy .

Podstawa katalogowa podana w przedmiarze robdt nie jest wigzaca. Przy wycenie robdt wykonawca jest
zobowigzany kierowaé sie wytycznymi STWIORB i wizytg na terenie przysztej budowy w celu zbadania
doktadnego zakresu robot.

W sytuacji zaistnienia niemozliwej wczesniej do przewidzenia i obiektywnie uzasadnionej koniecznosci
wykonania robdt nie objetych dokumentami umowy, a niezbednych do prawidtowego wykonania
zamoOwienia (roboty dodatkowe) zamawiajagcy moze zleci¢ wykonawcy wykonanie powyzszych robdt w
ramach zaméwienia dodatkowego, a wykonawca zobowigzuje sie do przyjecia i wykonania zamdwienia
dodatkowego na podstawie odrebnej umowy.

Podstawg kalkulacji robdt dodatkowych i zamiennych jakie mogg wystgpi¢ w trakcie wykonywania
zamowienia, jest cena jednostkowa z dokumentu ofertowego skalkulowana przez wykonawce za jednostke
obmiarowag ustalong dla danej pozycji kosztorysu, przyjetg przez zamawiajgcego w dokumentach umowy.
Podstawa ptatnosci za roboty dodatkowe i zamienne bedzie kosztorys powykonawczy tych robdt,
sporzadzony w oparciu o dokumenty protokétéw koniecznosci, skalkulowany wg zasad okreslonych wyzej i
sprawdzony przez inspektora nadzoru.

Dla robét nie wystepujacych w ofercie, wykonawca przyjmie ceny (R,M,S) oraz wskazniki narzutéw Kp i Z nie
wyzsze niz srednie wartosci dla robdt remontowych dla regionu Slaskiego publikowane w wydawnictwie
»SEKOCENBUD” w kwartale sktadania oferty podstawowe].

9. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dn. 7 lipca 1994r. — Prawo Budowlane(DZ. U. z 2000r. Nr. 106 poz. 11126 , Nr. 109 poz. 1157 i
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Nr.120 poz. 1268 z 2001r. Nr. 5 poz. 42 Nr. 100 poz. 1085, Nr.110 poz. 1190, Nr. 115 poz. 1229, Nr. 129 poz.
1439 i Nr. 154 poz 1800 oraz z 2002r. Nr 74 poz 676 oraz z 2003 r. Nr. 80 poz. 718).

2. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26.06.2002 r. w sprawie dziennika budowy, montazu i
rozbiorki, tablicy informacyjnej, oraz ogtoszenia zawierajgcego dane dotyczgce bezpieczenstwa pracy i
ochrony zdrowia (dz. U. z 2002 r. Nr 108 poz. 953).

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985r. o drogach publicznych ( Dz. U. z 200r. nr 71 poz. 838 z pdzniejszymi
zmianami).

4. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy
podczas wykonywania robdt budowlanych (Dz. U. Z 2003r. Nr 48 poz. 401).

SST-01.00 Roboty rozbiérkowe
CPV-45110000-1

1. Wstep.
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej.

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robodt
rozbiorkowych.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Techniczne;.

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i umowny przy zlecaniu i realizacji

robot wymienionych w punkcie 1.1.

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajagce i majace na celu
wykonanie n/w robét przygotowawczo — rozbidrkowych wystepujgcych w obiekcie:

- rozbidrka dachéw komorek,

- rozbiodrka $cian,

- rozbidrka posadzek,

- rozbidrka scian fundamentowych,

- transport i utylizacja materiatéw z rozbidrki.

1.3. Zakres robét objetych Specyfikacjg Techniczna.

Roboty, ktérych dotyczy Specyfikacja Techniczna, obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce i majace na
celu wykonanie robdt rozbiérkowych, zgodnie z dokumentacjg projektowq i przedmiarem robot. Zakres
rzeczowy robét do wykonania podano w obmiarze robot. Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikac;ji
Technicznej dotyczg zasad prowadzenia robét rozbiérkowych w czasie budowy.

1.4. Ogdlne wymagania dotyczace robot.

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania zgodnie z dokumentacjg projektowa,
Specyfikacja Techniczng i poleceniami inwestorskimi.

2. Sprzet.

Roboty rozbiérkowe mogg by¢ wykonywane mechanicznie badz recznie.

Roboty rozbiérkowe mozna wykonywac przy uzyciu dowolnego sprzetu zaakceptowanego przez inspektora.

Wykonawca przystepujacy do wykonania robét rozbidrkowych powinien wykazac sie mozliwosci korzystania
z nastepujacego sprzetu do:

- transportu gruzu (samochody-wywrotki, samochody skrzyniowe, itp.),

- sprzetu mechaniczny (koparki, ciggniki, mtoty pneumatyczne, pity mechaniczne itp.).

3. Transport.

Gruz i materiaty drewniane przewozony bedzie samowytadowczymi srodkami transportu.

Wydajnosci s$rodkow transportowych powinna by¢ ponadto dostosowana do wydajnosci sprzetu
stosowanego do rozbidrki .

4. Wykonanie robét.

4.1. Warunki ogdlne.

Roboty rozbiérkowe powinny byé wykonywane zgodnie ze szczegdétowymi wymaganiami technicznymi,
normami i zaakceptowanym projektem organizacji robét. Przed przystgpieniem do robdt rozbidrkowych
nalezy przeprowadzi¢ badanie konstrukcji i stanu technicznego poszczegdlnych elementéw sktadowych
obiektu, rozezna¢ jego otoczenie, ustali¢ metode rozbidrki , opracowaé projekt organizacji robét
rozbiérkowych i zagospodarowac plac rozbidrki. Wszelki odstepstwa w tym zakresie od dokumentac;ji
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powinny byé wpisywane do dziennika budowy potwierdzone przez inspektora. Natomiast w trakcie realizacji
robot rozbidrkowych konieczne jest kontrolowanie stanu technicznego obiektu.

4.2.Warunki szczegétowe prowadzenia robét.

4.2.1. Sprawdzenie zgodnosci z projektem inwentaryzacji.

Wykonawca ma obowigzek biezgcej kontroli i oceny stanu technicznego budynku w trakcie wykonywania
robot rozbiérkowych oraz poréwnywania z projektem, inwentaryzacjg. Niezgodnosci nalezy odnotowac w
dzienniku budowy.

4.2.2. Dob6r metody rozbidrki.

Dobdr metody rozbidrki zalezy od tego, czy chce sie mie¢ odzysk materiatu. Roboty rozbidrkowe wykonuje
sie recznie lub przy uzyciu sprzetu i maszyn budowlanych

4.2.3. Wykonywanie rozbiorki.

4.2.3.1. Metoda reczna

Rozbidrka powinna by¢ przeprowadzona tak, aby stopniowo odcigza¢ elementy nosne konstrukcji. Usuniecie
elementu nie moze powodowac naruszania statecznosci elementéw przylegtych. Rozbidrke rozpoczyna sie
od demontazu dachéw komorek.

Nastepnie przy pomocy mtotéw recznych i pneumatycznych wyburzy¢ mury.

4.2.4. Podstawowe zasady bhp przy robotach rozbiérkowych

Roboty rozbiérkowe powinien prowadzi¢ kierownik o odpowiednich kwalifikacjach i doswiadczeniu oraz
zatrudniac robotnikdw obeznanych z tego rodzaju robotami. Przez caty czas trwania robdt nalezy pilnowad,
aby na plac rozbiérki nie wchodzity osoby postronne. Przed przystgpieniem do rozbidrki trzeba opracowad
program rozbidrki i zatoge zapoznac z nim oraz bezpiecznymi sposobami wykonywania robét rozbidrkowych.
5. Kontrola jakosci robét.

5.1. Zasady ogdlne

Kontrola winna przebiegac¢ zgodnie z zasadami ogélnymi podanymi w ST.

Sprawdzenie i odbiér robdét winny byé wykonane zgodnie z rozporzadzeniem z dnia 30 sierpnia 2004r
Warunki i tryb postepowania w sprawach rozbiorek nie uzytkowanych lub niewykonczonych obiektéow
budowlanych ( Dz.U. z 2004r Nr 198 poz. 2048 )

5.2. Warunki szczegétowe.

Sprawdzenie wykonania robdt rozbidérkowych polega na kontrolowaniu zgodnosci z wymaganiami
okreslonymi w niniejszej specyfikacji i w programie rozbioérki.

6.0bmiar robét

Wg zasad okreslonych pkt.7. ,, Obmiar robét ” w ST-00.00- Wymagania ogélne .

Jednostkami obmiarowymi sa:

- rozbiérka dachéw — m2

- rozbiérka muréw —m3

- transport i utylizacja materiatéw z rozbiérki — m3; t.

7. Odbidr robét.

7.1. Zgodnos¢ robét z projektem i specyfikacjq.

Odbioru robdt dokonuje inspektor. Roboty winny by wykonane zgodnie z projektem technicznym, ST oraz
pisemnymi decyzjami inspektora.

7.2. Odbiodr robaét zanikowych i ulegajacych zakryciu.

7.2.1. Dokumenty i dane.

Odbidr robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu przeprowadzi¢ zgodnie z ST. Podstawg dokonania oceny
ilosci i jakosci robdt ulegajgcych zakryciu i zanikajgcych sg nastepujace dane i dokumenty:

a) dokumentacja projektowa z naniesionymi na niej zmianami dokonanymi w trakcie budowy i
akceptowanymi przez inspektora,

b) Dziennik Budowy,

c) uzasadnienie ewentualnych zmian w dokumentacji.

7.2.2. Zakres.

Odbidr robot zanikajgcych obejmuje sprawdzenie:

a) zgodnosci wykonania z projektem i programem rozbiérki.

7.3. Odbiodr koncowy.

Odbidr koncowy robdét przeprowadzi¢ zgodnie z ST. Przy odbiorze koicowym powinny by¢ przedtozone




nastepujgce dokumenty:

a) wyniki wszystkich wymaganych pomiardw i badan,

b) protokoty odbioru robét zanikowych i ulegajgcych zakryciu.

8. Przepisy zwigzane.

[1] PN-EN 457 : 1998 Maszyny. Bezpieczenstwo. Sygnaty bezpieczenistwa. Wymagania ogdlne, projektowanie
i badanie.

[2] PN-93/N-01256/03 — Znaki bezpieczenstwa. Ochrona i higiena pracy.

[3] Rozporzadzenie Ministra Budownictwa i Przemystu Materiatdw Budowlanych z dnia 28 marca 1972r w
sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy przy wykonywaniu robot budowlano-montazowych i rozbidrkowych
(Dz.U. 21972 nr 13 poz. 93).

[4] Rozporzadzenie Ministra Pracy i Opieki Spotecznej z dnia 28 maja 1996 w sprawie rodzaju prac , ktére
powinny byé wykonywane przez co najmniej dwie osoby (Dz.U. z 1996r nr 62 poz. 288).

[5] Rozporzadzeniem z dnia 30 sierpnia 2004r Warunki i tryb postepowania w sprawach rozbiérek nie
uzytkowanych lub nie wykonczonych obiektéw budowlanych ( Dz.U. z 2004r Nr 198 poz. 2048 )

Opracowat:
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